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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Inzynierii Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Elastyczne systemy produkcyjne 1011101251011110225
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Logistyka - studia stacjonarne | stopnia (brak) 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 15  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 15 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

drinz. Ireneusz Gania

email: ireneusz.gania@put.poznan.pl
tel. 616653385

Wyadziat Inzynierii Zarzgdzania

ul. Strzelecka 11 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

. student zna podstawowe pojecia zwigzanie z budowa, projektowaniem, wdrazaniem,
1 Wiedza: funkcjonowaniem elastycznych systeméw produkcyjnych w przedsiebiorstwach przemystu
budowy maszyn.
L . . | student posiada umiejetnosci dostrzegania, kojarzenia, interpretacji zjawisk zachodzgcych w
2 Umiejetnosci: | sferze produkgji i organizacji zaréwno konwencjonalnych
3 Kompetencje | student rozumie i jest przygotowany do ponoszenia spotecznej odpowiedzialnosci za decyzje
spoleczne zwigzane z projektowaniem i wdrazaniem

Cel przedmiotu:

-Zapoznanie studentéw z istotg, zakresem stosowania oraz metodami projektowania i wdrazania elastycznych systeméw
produkcyjnych

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. ma podstawowg wiedze z zakresu: grafiki inzynierskiej; konstrukcji i technologii oraz budowy i eksploatacji maszyn
(T1A_W02) - [K1A_WO05]

2. ma podstawowa wiedze z zakresu: techniki, elektroniki i elektrotechniki; automatyki i robotyki przemystowej (TLA_W02) -
[K1A_WO06]

3. ma podstawowg wiedze z zakresu informatyki (technologii informatycznej), ekonomiki i organizacji transportu, zarzgdzania
produkcja i ustugami, projektowania systemoéw produkcyjnych (projektowania zaktadéw przemystowych) (T1LA_WO02) -
[K1A_W09]

Umiejetnosci:

1. potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje ustna, dotyczacg szczegotowych zagadnien z zakresu logistyki w jezyku
polskim i jezyku obcym - [K1A_U04]

2. potrafi samodzielnie opracowac¢ zadany, mieszczacy sie w ramach studiowanego przedmiotu problem - [K1A UO05]

3. potrafi sformutowac z zastosowaniem metod analitycznych, symulacyjnych lub eksperymentalnych mieszczace sie w
ramach studiowanego przedmiotu zadanie projektowe i rozwigza¢ te zadanie w zakresie logistyki (zarzadzanie zapasami,
logistyka dystrybucji, logistyka produkcji i zaopatrzenia, logistyki eksploatacji, ekologistyki) i zarzadzania faricuchem dostaw
(T1A_U09) - [K1A_U09]

4. potrafi dobra¢ wtasciwe narzedzia i metody rozwigzania problemu mieszczacego sie w ramach logistyki i zarzadzania
tancuchem dostaw a takze skutecznie sie nimi postugiwa¢ (T1A_U15) - [K1A_U15]

Kompetencje spoteczne:
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1. jest Swiadomy potrzeby uczenia sie przez cate zycie; inspirowania i organizowania procesu uczenia sie innych oséb w
ramach mieszczgcych sie w studiowanym przedmiocie zagadnien (T1A_KO1) - [K1A_KO01]

2. jest chetny do wspétdziatania i pracy w grupie nad rozwigzywaniem mieszczacych sie w ramach studiowanego przedmiotu
probleméw ( T1A_KO3) - [K1A_KO03]

3. potrafi planowac i zarzadza¢ w sposéb przedsiebiorczy - [K1A KO06]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Ocena na podstawie wykonanego projektu. Sprawdzian pisemny z zakresu tresci wykladowych

Tresci programowe

-Lp. Problematyka ogélna Zagadnienia szczegétowe  Liczba godz.

-1 Elastycznos¢ ? Pojecie i rozwdj elastycznosci

? Elastyczna automatyzacja produkcji 2

-2 Budowa elastycznych systemow produkcyjnych 2 Podsystemy funkcjonalne ESP

Obrabiarki w ESP
Stanowiska kontroli w ESP

Urzgdzenia pomocnicze 4
-3 Projektowanie elastycznych systeméw produkcyj ? Metody projektowania ESP
? Projektowanie podsystemow funkcjonalnych ESP 4
-4 Ocena elastycznych systeméw produkcyjnych ? Metody oceny ESP
? Ocena efektéw niewymiernych ESP 4
-5 Rozwoj elastycznych systeméw produkcyjnych — ? Rozwoj ESP w Polsce
? Rozwoj ESP w swiecie 1

Literatura podstawowa:

1. Lis S., Santarek K.: Strzelczak S., Organizacja elastycznych systemoéw produkcyjnych, Pafnstwowe Wydawnictwa
Naukowe, Warszawa 1994.

2. Swié A.: Elastyczne systemy produkcyjne. Technologiczno-organizacyjne aspekty projektowania i eksploatacii.
Wydawnictwo Politechniki Lubelskiej, Lublin 1998.

Literatura uzupetniajaca:

1. Sawik T., kebkowski P.: Elastyczne systemy produkcyjne, Wydawnictwo Akademii Gérniczo-Hutniczej, Krakow 1992.

2. Zawadzka L.: Podstawy projektowania elastycznych systemoéw sterowania produkcjg. Problemy techniczno-ekonomiczne.
Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Gdansk 2000.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Samodzielne opracowanie projektu 15
2. Udziat w zajeciach wyktadowych 15
3. Przygotowanie sie do zaliczenia pisemnego z przedmiotu 2
4. Konsultacje 10

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 30
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15
Zajecia o charakterze praktycznym 15
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